SOFTWARE PARA
@MAINTraq Analyzer  ANALISIS DE VIBRACIONES

MAINTraq Analyzer es una poderosa herramienta para analizar vibraciones y otras sefiales
dindmicas con la que se pueden obtener estudios detallados y diagnosticos de problemas
especificos.
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CARACTERISTICAS PRINCIPALES

e Mide desde el analizador multicanal ADQ, monitor de maquinas Vibraspec (G) y
analizador de vibraciones portétil Vibracheck (G)

e Graba sefiales durante horas sin pérdidas de informacion

e Esideal para analisis vibraciones en turbogeneradores y otros tipos de maquinas

e Muestra valores, tendencias, formas de onda, espectros, érbitas y vectores en tiempo
real durante la medicion

GRAFICOS

¢ Mediciones en tiempo real |e Espectro completo e Cascada de espectros vs. RPM
¢ Navegador de sefales e Espectro cruzado e Diagrama de Bode

¢ Formas de onda e Coherencia ¢ Diagrama polar

e Espectros e Cepstrum e Posicién de ejes

[ ] [ ]

Orbitas

Andlisis ciclicos
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MMAINTraq Analyzer

MEDICIONES EN TIEMPO REAL CON MAINTrag Viewer

MAINTraqg Analyzer incluye al software MAINTraq Viewer para ver mediciones en tiempo real
mientras se graban los ensayos.

TENDENCIAS EN TIEMPO REAL
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Las tendencias permiten observar los niveles vibratorios durante el arranque de una maquina,
cambio en las condiciones de carga, etc.

ESPECTROS EN TIEMPO REAL

0,00200 ] T COUIMETE 1% Envolverte
1 17:18:08
B Picos
0,001 75 0,000178 gE | Frec. [Hz] [ Amp. [gE]
] 1 100 0,001933
4 z 300 0,001528
1 ¥ 3 150 0,000655
0,00150+ 4 200 0,000636
E N 0,000233
] [ 193 0,000554
7 N 0,000527
_D'Um ] ] 250 0,000320
o g E] 400 0,000314
- 1 10 =] 0,000257
S o,00100
s ]
[=]
*=
=
w -
0,0007
7 =
0,00050
: &
] a
0,00025] 1
] 1
0 A LJ. !J“IJI!Eth_ ll..IJ Al A
o 160 0 470 620 a0 40 1080 1250
Frecusncia [Hz] RMS TOTAL = 0,003140 gE

Los espectros muestran como cambian las componentes en tiempo real durante la operacién de una
maquina.

julio, 2014 &/ DEAR



oy

MAINTraq Analyzer

FORMAS DE ONDA EN TIEMPO REAL
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MMAINTraq Analyzer

NAVEGADOR DE SENALES

El navegador de sefiales muestra formas de onda o variables grabadas durante todo o parte del

ensayo.
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CURSOR

e El navegador permite ver rapidamente las vibraciones registradas durante muchas horas y
seleccionar periodos de tiempo especificos para analizar detalles

e El cursor del navegador permite calcular formas de onda, espectros, érbitas y otros graficos en
el instante seleccionado

GRABACION DE SENALES

MAINTraqg Analyzer graba sefiales dinamicas durante largos periodos de tiempo.

Cada forma de onda puede ser filtrada en un rango particular de frecuencias.

Procesa y almacena sefiales en tiempo real

Procesa sefiales grabadas para cambiar la frecuencia de muestreo, rangos de filtros, tiempos de
medicion sin que sea necesario tener que volver a medir
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MMAINTrag Analyzer

MAINTrag Analyzer muestra las formas de onda de las vibraciones medidas, permitiendo medir
diferencias de tiempo e identificar eventos periodicos.
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ESPECTROS

MAINTraqg Analyzer grafica espectros de hasta 102000 lineas en el instante elegido en el
navegador.
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MMAINTraq Analyzer

DIAGRAMA DE BODE

MAINTraq Analyzer grafica el diagrama de bode junto al diagrama polar para mostrar cambios en
los niveles de vibraciones y en la fase con las RPM.
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ESPECTROS vs. RPM

MAINTraqg Analyzer grafica espectros en cascada versus las RPM para ver el comportamiento de
las vibraciones durante un arranque o parada de maquina.
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MMAINTrag Analyzer

Este grafico (Shaft Centerline) muestra los cambios en la posicion radial de ejes durante un
arrangue, parada o a través del tiempo a partir de mediciones realizadas con sensores de
proximidad.
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e Cambios en la posicion del eje versus RPM
e Cambios en la posicion del eje versus tiempo
e Cambios en la posicion del eje versus carga u otras condiciones de operacion
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MMAINTrag Analyzer

MAINTraqg Analyzer grafica orbitas sin filtrar o filtrada en 6rdenes especificas, junto a las formas
de onda que la componen.
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ESPECTRO COMPLETO

El espectro completo (Full Spectrum) muestra a las componentes del movimiento orbital que esta en
el mismo sentido de la rotacién (frecuencias positivas) y contra el sentido de la rotacion
(frecuencias negativas).
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MMAINTrag Analyzer
ESPECTRO CRUZADO

El espectro cruzado (Cross Spectrum) mide la interdependencia de dos sefiales. Se emplea como
base de calculo de la funcion transferencia y funcién de respuesta en frecuencia.

Cada componente expresa que en ambas sefiales existe energia y la diferencia de fase a esa
frecuencia.
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COHERENCIA

La coherencia mide el grado de dependencia lineal entre dos sefiales en funcién de la frecuencia. Si
dos sefiales son linealmente dependientes la coherencia es 1y si no hay dependencia la coherencia
es 0. Este grafico se emplea para determinar por ejemplo, cual es el origen de una vibracién. Por

ejemplo, si la coherencia entre una vibracion y la presion dinamica de la tuberia es 1, significa que

la vibracién es causada por la fluctuacion de presion.
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MMAINTrag Analyzer

El Cepstrum muestra cuales son las periodicidades en un espectro. Se lo utiliza para identificar las
familias de bandas laterales tipicas de los problemas en cajas de engranajes
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ANALISIS CiCLICOS

Los analisis ciclicos muestran varias formas de onda de vibraciones, presion, torque, etc, en un
mismo gréafico a lo largo de una o dos revoluciones del eje.

Se emplean para analizar motores de combustion o compresores alternativos midiendo vibraciones,
presion e ignicion, localizando la posicion angular de cada evento particular.
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MMAINTrag Analyzer

REQUISITOS DE PC

Procesador recomendado: Intel 13 o superior

Sistema operativo Windows XP /7 /8

Microsoft .NET framework 1.1

100 MBytes de espacio en disco para instalacion de programas
10 GBytes de espacio en disco para datos

4 GBytes de memoria RAM
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